Efectos geométricos de las transformaciones lineales de Rz en RZ
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Efecto geométrico

Transformacion | matriz de transformacion Dominio Codominio
Sobre el eje X y T y
10 T
00 1
y T(xy)=(x.0) s
Proyeccion I y
Sobre el eje Yy 1 T 1
00 S | >
01
T(x.y)=(0.y)
A lo largo del eje x
YA
con k<0 T L
1 k /—~N|
01 : y
T(XY)=(x+ky.y) k .
A lo largo del eje x y
con k>0 yA T -1
1 k 7 TS |
Deformacion 0 1 1 7 —
o TOGY)=(x+ky.y) / YA
. /s > 1
Deslizamiento Alolargo del eje 'y 1
con k<0 T
> X
1] T
YA
T(X.Y)=(x,kx+y) =
Alo largo del eje y T k /‘
con k>0 TN
1 0 > X
k 1 1
T(X.y)=(x.kx+y)
YA T y
cosO® -—-senb
. { senO  cos 6} T
Rotacioén

sen O(x) + ycos 6

cos 0(x) - }17/

T(x, y)[sen 0(y),




